Ce€
Eva400/Eva450/Eva600

SystemRoMedic” SWL: 180 kg/400 Ibs
205 kg/450 Ibs

270 kg/600 Ibs

Eva400EE/EM Eva450EE Eva600EE

Eva400EE: 60100001

Eva400EM: 60400011

Eva450EE: 60100002
Eva450EE, low legs: 60100006
Eva600EE: 60100003
Eva600EE, low legs: 60100010

@ Sakerhetskontroll

Visuell inspektion

Gor regelbundna funktionskontroller pa lyften. Kontrollera att materialet ar helt fritt fran skador.

Innan anvéndning

Kontrollera att lyften &r ratt monterad.

Kontrollera att infastningen av lyftbygeln samt urkrokningsskyddens funktion &r korrekt.
Kontrollera mandvreringen av lyftrérelsen och breddningsrorelsen.

Kontrollera att stalldonet &r korrekt monterat.

@ I:E] Lés alltid bruksanvisningen

Las alltid bruksanvisningarna for alla hjalpmedel som anvands vid en forflyttning.

Férvara bruksanvisningen tillgénglig fér anvandare av produkten.

Se till att du alltid har ratt version av bruksanvisningen.

Den senaste versionen finns att ladda ned fran var hemsida www.directhealthcaregroup.com

Lyften far bara anvandas av personer som fatt utbildning i hanteringen av den.
Lyften far under inga omstandigheter modifieras.

Direct Healthcare
Group

Manual nr: 781 Revé 210310 Advancing Movement & Health
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Slutlig inspektion

Kontrollera att inga delar ligger kvar i emballaget.

Inspektera lyften for att upptacka eventuella tecken pé skador.
Kontrollera alla fyra hjulen samt bromsarna pa bakhjulen.
Inspektera alla anslutningar, skruvar och bultar.

Kontrollera att nddstoppsfunktionen fungerar genom att trycka in nédstopps-
knappen och sedan trycka pa upp- eller nedknappen. Om ingenting hander sa
fungerar nédstopps-funktionen.

Tag handkontrollen, tryck pa uppknappen och kor lyftarmen hela vagen upp. Tryck
sedan pa nedknappen och kor lyftarmen hela vagen ned.

Testa benbreddningen. Tryck pa knappen for benbreddning, bredda benen maximalt
och tryck sedan pa den andra knappen for att fora ihop benen igen.

Testa lyftens funktion genom att lyfta en person (ej brukaren) med godkand lyftsele.
Kontrollera samtidigt att nddsankningen fungerar med nagon i lyften, se kapitlet
Nodsankning.

Om lyften fungerar felfritt, anslut laddaren och kontrollera att laddningslampan lyser
pa kontrollboxen.

0BS!
Innan lyften tas i bruk forsta gangen méste:

e den laddas i 4 timmar. Se kapitlet Laddning av batteri.

e serviceindikatorn i kontrollboxen nollstéllas. Detta gérs genom att samtidigt trycka
péa bade upp- och nedknappen pa handkontrollen och halla inne dem i 5 sekunder.
En ljudsignal indikerar att serviceindikatorn har nollstélits.

Forvara bruksanvisningen tillganglig fér anvéndare av produkten.

A
>\

Eva450/Eva600

@ Eva400

Evad50/Evat00

v 4
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Att anvdnda produkten

A Viktig information

o | yften skall monteras i enlighet med monteringsanvisningar som félier med lyften.
e Lyften far endast anvéndas inomhus och pa plant golv.
e Vid lyft frdn golv skall bakhjulen alltid lasas for att lyften inte ska rulla pa brukaren. | dvriga fall bor hjulen lamnas olasta
for att lyften skall kunna justera sig efter brukarens tyngdpunkt.
o Lyfttillbehoren skall vara ratt utprovade i forhallande till brukarens behov och funktioner.
e | Amna inte brukaren under forflyttningsmomentet. A
o Maxlasten far under inga omstandigheter 6verskridas. Se vidare under avsnittet maxlast.
o Forflytta aldrig lyften genom att dra i stélldonet! D@sﬁ
o not pu
o Lyften far ej anvandas eller nedsénkas i vatten, géller &ven dusch.
o | yften skall inte lamnas eller férvaras i fuktiga miljder.
o Lyften far ej laddas i vatutrymmen.
* For optimal funktion skall lyften inspekteras regelbundet. Se kapitlet Underhall.
e Garantin galler bara om reparationer eller &ndringar utfors av auktoriserad personal.
o Att anvénda andra tillbehér 8n de som rekommenderas kan medféra risk.

* Kontrollera att alla lyfttillbehdr hanger vertikalt och kan réra sig fritt.

Felsokning

Om lyft- eller benbreddningsrorelsen inte fungerar, kontrollera fdljande:

- Att nédstoppen inte &r intryckt

- Att samtliga kablar ar ratt anslutna och ordentligt intryckta. Dra ut kontakterna och tryck tillbaka dem ordentligt.
- Att batteriet inte &r under laddning.

- Att batteriet &r laddat.

Om lyften inte fungerar tillfredsstéllande kontakta din aterforséljare.

Om missljud hors:
- Forsok faststélla varifran ljuden kommer. Tag lyften ur bruk och kontakta din aterférséljare.
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Reservdelar
Detaljbeskrivning Eva400EE/EM, Eva450EE/EM, Eva600EE
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Reservdelslista

Pos = Artikelnr Produkt Enhet Komponenter Bilder
A | 80100002 Rear castor 100 mm 1 pce 1 x Rear castor
1 x Locking nut M10
B ' 80100001 Front castor 100 mm 1 pce 1 x Front castor
1 x Locking nut M10
80100126 | Front castor (low legs) 1 pce 1 x Front castor
1 x Locking nut M10
C1 | 80100055 | Actuator legspreading 1 pce 1 x Actuator
(400) 1 x Motor cable for LA23
2 x Locking nut M8
0,25 x Cardboard
C2 80100056 | Actuator legspreading 1 set 1 x Actuator
(450/600) 1 x Linak LA23 phone
cable
2 x Locking nut M8
0,25 x Cardboard
D1 80100048 | Cable for charger EU 1 pce 1 x Charger
(450/600)
80100045 | Cable for charger US 1 pce 1 x Charger
(450/600)
80100046 | Cable for charger UK 1 pce 1 x Charger
(450/600)
80100047 | Cable for charger AUS 1 pce 1 x Charger
(450/600)

D2 | 80100052 | Charger EU(400) 1 pce 1 x Charger
80100060 = Charger US(400) 1 pce 1 x Charger
80100059 | Charger UK (400) 1 pce 1 x Charger
80100061 Charger AUS (400) 1 pce 1 x Charger

USER MANUAL SystemRoMedic




Reservdelslista

Pos Article Product Unit Components Images
E 80100032 | Lever 1 set 2 x Lever | ===
1 x Threaded rod
M10x95

2 x Washer 10,5x20x2

F1 = 80100044 | Hand control 4-buttons 1 pce 1 x Hand control
(450/600)

F2 =~ 80100062 | Hand control 4-buttons 1 pce 1 x Hand control
Linak CBJH (400EE)

F3 = 80100063 | Hand control 2-buttons 1 pce 1 x Hand control

(400EM)
80100156 | Hand control HB32-4 1 pce 1 x Hand control
80100130 | Hand control tester 1 pce
G1 = 80100053 | Actuator mast (400) 1 set 1 x Actuator LA31
2 x Locking nut
0,5 x Cardboard G2

G2 = 80100054 | Actuator mast (450/600) 1 set 1 x Actuator LA44
2 x Locking nut

0,5 x Cardboard
0= @ (@ @
| 80100058 | Sling bar lock for alu 1 set 10 x Cargo barrier
sling bar 20 x Screw M5x12
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Reservdelslista

Pos = Artikelnr Produkt Enhet Komponenter Bilder
K1 80100051 Control box CBJ (400) 1 pce 1 x Control box
0,5 x Cardboard
K2 ' 80100042 | Control box CBJ 1 pce 1 x Control box
(450/600)
80100153 | Control box CBJC 1 pce 1 x Control box
(450)
80100154 | Control box CBJC 1 pce 1 x Control box
(600)
80100043 | Battery Box CBJ 1 pce 1 x Battery box
(450/600)
80100057 Battery CBJ 1 pair 2 x Batteries
M 80100034 Push handlebar 1 pce 1 x Push handlebar
handlebar
2 x Locking nut M8
2 x Plug
1 x Cardboard push handles
80100103 Reinforced legspread 1 set
kit (600)
80100118 Cable for actuator 1 pce
(450/600 lowlegs)
80100119 | Mounting plate Linak 1 pce
(450/600 low legs)
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Byte av reservdelar

80100001, -02 Front/rear castor 100 mm
Skruva ur skruven som haller fast hjulet med hjélp av en insexnyckel. Ersétt hjulet, applicera Locite 2701 eller mots-
varande och skruva dit hjulet med skruven.

80100126 Front castor EML
Skruva ur skruven som haller fast hjulet med hjélp av en insexnyckel. Ersétt hjulet, applicera Locite 2701 eller mots-
varande och skruva dit hjulet med skruven.

80100055, -56 Actuator leg legspreading

Montera motorkabeln i stélldonet.

Kor stélldonet tills benen &r i innersta laget. Aktivera nddstoppen. Koppla ur stélldonet ur kontrollboxen. Skruva loss

och dra ur skruven som haller stélldonet i benet. Ta bort tackhattarna och skruva loss skruven och muttern. Tag loss
stélldonet.

Montera det nya stélldonet, borja med att fasta anden som sitter i benet. Anvand den medféljande lasmuttern. Fast

darefter sidan som sitter i mobillyftens bas, anvand den medféljande lasmuttern. Satt tillbaka tackhattarna. Koppla in
stélldonet i kontrollboxen.

80100045, -46, -47, -48 Charger
Koppla in laddningskabeln i kontrollboxen och koppla sedan in den i ett vagguttag.

80100032 Lever
Skruva ur det gamla lashandtaget och skruva dit det nya.

80100044, -062, -063, -156 Hand control
Aktivera nddstoppen och koppla ur handkontrollen, koppla in den nya handkontrollen.

80100130 Hand control tester
Enligt medfdliande instruktioner.

80100053, -054 Actuator mast

Sank lyftarmen till sitt nedersta lage. Aktivera nddstoppen. Koppla ur stélldonet ur kontrollboxen. Montera loss stall-
donets 6vre del genom att ta bort tdckhattarna och skruva loss skruven och muttern, lossa stélldonets nedre del pa
samma satt. Lyft lyftarmen och tag loss stélldonet. Montera det nya stélldonet. Bérja med att passa in den nedre delen,
lyft lyftarmen och passa in den évre delen. Montera fast stélldonet med befintliga skruvar och de nya medfdljande I&s-
muttrarna. Montera dit tdckhattarna och koppla in stalldonet i kontrollboxen.

80100058 Slingbar lock for slingbar alu

Skruva bort skruvarna péa var sida om urkrokningsskyddet och tag bort det. Montera det nya urkrokningsskyddet genom
att sétta det pa plats och skruva fast med tva av de medftliande skruvarna, M5x12. Positionera urkrokningsskyddet s&
att sidan med fasningen &r in mot lyftkroken.
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Byte av reservdelar

80100051, -042, -153, -154 Control box

Aktivera nddstoppen och koppla ur stalldon och handkontroll. Ta bort batteriet, skruva ur de tva genomgéende
skruvarna och tag bort kontrollboxen. Montera dit den nya kontrollboxen genom att skruva fast den med de tva
skruvarna. Satt tillbaka batteriet och koppla in stélldon och handkontroll igen.

80100043 Battery box
Tag loss befintligt batteri genom att lyfta det rakt upp ur hallaren pa kontrollboxen. Montera det nya batteriet i hallaren.
Kom ihag att batteriet maste laddas minst fyra timmar innan forsta anvandning.

80100057 Battery CBJ (Eva400)

Tag loss kontrollboxen fr&n mobillyften. Skruva ur de 7 skruvarna pé baksidan av kontrollboxen. Oppna kontrollboxen
och tag loss sladdarna fran de tva batterierna. Byt ut batterierna mot de nya. Observera batteripolerna! Sétt tillbaka
sladdarna och se till att alla sladdarna ligger innanfor képan innan locket monteras tilloaka.

80100034 Push handle bar
Skruva ur skruvarna pa bada sidor om féstet till handtaget. Tag loss och ersatt handtaget. Fast skruvarna pa fastet igen.
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Sprangskiss och komponentlista - underrede Eva400/Eva450
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Sprangskiss och komponentlista - underrede Eva600
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Sprangskiss och komponentlista - mast och lyftarm Eva400
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Sprangskiss och komponentlista - mast och lyftarm Eva450/Eva600
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Sprangskiss och komponentlista - lyftbygel

Komponentlista-lyfthygel
Pos. Produkt Enhet
Tubror

Mittstycke

Centrumbult

Bygelkrok
Urkrokningsskydd

Skruv for bygelkrok/tubror
Plasthylsa fér centrumbult
Géngad bricka

© O N O O~ 0N =

Lasring

—
o

Skruv for tubrér/mittstycke

O N | O N O N

—
-

Skruv for urkrokningsskydd
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Periodisk Inspektion - protokoll
Lyfttyp:

s/n:

Version:

Tillv. &r:

Sling bar id.:

Anmérkning: 1. Observeras 2. Atgérdas 3.Tas ur bruk
Underrede:

Avtalsnr:
Namn:
Address:
Postnr:

Anvandning: Hemma Institution

Annat

‘ Inspektera underredet

Kontrollera:
A Hiul
B Broms
C Benbreddning

‘ ‘ ‘ Inspektera masten

Kontrollera:

Lasvred

Lyftarm, skruvar etc

Infastningarna pa lanken

Lyftbygel och urkrokningsskyddens funktion

T ®©|m m O

Inféstningarna for stalldon

| Batteri och kablar

Handkontrollens funktioner

Nodstopp

Néds8nkning

Laddningsfunktion

z £ - X |«

Produktdekal

Provbelastning:

Mast maxlast

Underrede maxlast

Mekanisk nédsénkning

Tillbehor:

Dokumentation:

‘ ‘ Instruktioner / Bruksanvisningar

Kontrollbox:

Nollstéll serviceindikatorn

Datum:
Provbelastad med:

| enlighet med 1SO 10535:2007 Annex A-Periodic inspection

Inspektion utférd av:



Detaljbeskrivning for periodisk inspektion

Eva400EM/Eva450EM
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Periodisk inspektion - instruktion

Inspektera underredet
-Kontrollera att inte underredet har nagra synliga skador eller deformationer.

Hjul
-Rulla lyften obelastad péa golvet.
-Kontrollera hjul och skruvférband.

Broms
-Lés broms. Kontrollera att lyften ar bromsad i alla riktningar utan last.

Breddningsstélldon
- Kontrollera att breddningsmotorn inte har nagra synliga skador eller deformationer.
- Kontrollera kulleder, glapp och bultférband.

Inspektera pelare
-Kontrollera att inte pelaren har nagra synliga skador eller deformationer.
-Kontrollera kulleder, glapp och bultférband.

Lasvred
-Kontrollera lasvred som féster underredet med masten.

Lyftarm, skruvar och kapor
-Kontrollera att det inte finns synliga skador eller deformationer pa leder, ytan osv.
-Kontrollera kulleder, glapp och bultférband.

Infastningarna pa lanken
-Kontrollera inféstningen av lanken och lyftoygeln.
-Kontrollera kulleder, glapp och bultférband.

Lyftbygel och urkrokningsskyddens funktion
-Kontrollera att det inte finns synliga skador eller deformationer.

Lyftstélldon

-Kontrollera skruvférband for nedre och dvre infastning av stélldon.
-Kontrollera att stalldonet &r rakt bade i komprimerat- och utdraget lage.
-Kontrollera s& att det inte finns missljud eller vibrationer.

SystemRoMedic' USER MANUAL 2



Periodisk inspektion - instruktion

Batteri och kablar ér rétt anslutna
-Kontrollera sa kablarna till kontrollboxen &r ratt anslutna.
- Kontrollera att kabelskydden ej &r skadade.

Kontrollbox
-Kontrollera man&verpanelens alla funktioner.

Handkontrollens funktioner
-Kontrollera handkontrollens funktioner genom att trycka pa samtliga knappar.

Nodstopp
-Kontrollera att inte lyften fungerar nér nédstoppen &r intryckt.

Nodsénkning
-Kontrollera att den mekaniska nddsénkningen fungerar.

Laddningsfunktion
-Kontrollera att laddningen fungerar genom att ansluta laddaren till lyften och till ett natuttag. Den gula lampan pa kon-
trollboxen skall lysa nar batteriet laddas.

Produktdekal
-Kontrollera serienummer s& att dekal finns och &r laslig. Notera serienumret pa protokollet.

Provbelastning
Pelare maxlast
-Kér lyften med maxlast hela vagen upp och ner. Lyssna efter missljud.

Underrede maxlast
-Kor benbreddningen pa underredet med maxlast ut och in. Lyssna efter missljud.

Tillbehor
-Kontrollera tillbehor till lyften om det finns ndgot ex armstod for gatraning.

Dokumentation
-Instruktioner/Bruksanvisningar

For att nollstélla rakneverket i serviceindikatorn, tryck in bada lyftknapparna pa handkontrollen
samtidigt och hall dem intrykta i 5 sekunder. En ljudsignal indikerar att rikneverker har nollstallts. + *
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Underhall

Lyften ska genomga noggrann kontroll minst en gang per ar. Kontrollen utférs av auktoriserad personal i enlighet med
Direct Healthcare Groups servicemanual.
Reparation och underhall far endast utféras av auktoriserad personal som anvander originalreservdelar.

Uttjanta batterier Iamnas till nérmaste miljiovardsanlaggning for atervinning eller
atersandes till Direct Healthcare Group eller till aterforséljare av Direct Healthcare Groups produkter.

Rengoring

Vid behov, rengdr lyften med varmt vatten eller tvallésning och se till att hjulen &r fria fran smuts och har. Anvand inte
rengoringsmedel som innehaller fenol eller klor d& detta kan skada aluminiumet och plastmaterialen. Vid behov av
desinficering kan 70 % etanol, 45 % isopropanoal eller liknande anvandas.

Forvaring och Transport

Da lyften inte ska anvandas under en langre tid ex vid transport rekommenderar vi att man aktiverar in nddstopps-
funktionen. Lyften bor transporteras och forvaras i -10° C till +50° C samt ej dver normal luftfuktighet, 30%-75%.
Lufttrycket ska ligga mellan 700 hPa och 1060 hPa. Lat lyften na rumstemperatur innan batterierna laddas eller lyften

anvands.
1060 hPa 75 %

"

+50 °C

-10 °
0 700 hPa 30 %

Serviceavtal
Direct Healthcare Group erbjuder majlighet att teckna serviceavtal for underhall och aterkommande provning av er mobil-
lyft. Kontakta din lokala Direct Healthcare Group-representant.
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Symboler

Eva400 Eva450/ Eva 600

@ [:IE] Las bruksanvisningen

X Far ej kasseras i hushallssoporna
!

C E Produkten uppfyller kraven i det medicintekniska direktivet 93/42/EEG.

Typ B, enligt skyddsgrad mot elektrisk chock

Klass Il, dubbel isolering

Uppfyller ISO 10535:2006 med ANSI/AAMI ES 60601-1:2005
och &r certifierad enligt ISO 10535:2006 med CSA-C22.2
No. 60601-1:08

@ Apparaten ar avsedd fér inomhusbruk
[

Denna produkt &r testad och godk&nd med hansyn till sdkerhet

é—'ﬂ&;‘ pé arbetsplatsen enligt kraven stipulerade i US Occupational
@ Safety & Health Administration. "US” stér for uppfyllandet av av
kraven fran amerikanska myndigheter, "C” for uppfyllande av
kanadensiska krav.

C Las alltid bruksanvisningen
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Teknisk information

Eva400 Eva450 Eva600

Lyfthastighet: 34 mm/s utan belastning.

Batterier 2 st 12V, 2,9 Ah ventilreglerade slutna blyack. s.k. gelbatterier.

Laddare Extern: Linak CHO1 (9000368) | Intern: Inkluderad kabel. Max. 400 mA
Natspanning 100-240VAC
(50/60 Hz). Max. 400 mA

Motor (lyftpelare) DC 24V, 5 A. IP X4. Drifttid: DC 24V, 10 A. IP X4. Drifttid: 10% maximal Iépande
10% maximal I6pande drifttid | drifttid pa 2 minuter, max 5,5 riktningsandringar per
pa 2 minuter, max 5 minut. Push: 10 OOON.
riktningsandringar per minut.

Push: 6000N.

Motor (underrede) 24V, 5 A, IP X4. Drifttid: 10% | DC 24V, 3 A. IP X4. Drifttid: 10% maximal I6pande
maximal l6pande drifttid p& 2 | drifttid pa 2 minuter, max 5,5 riktningséndringar per
minuter, max 5 minut. Push: 3000N.
riktningséndringar per minut.

Push: 3000N.

Ljudniva Med last: upp: 43 dB(A) Med last: upp: 74,7 dB(A) ner: 52,6 dB(A).
ner: 44 dB(A).

Material Aluminium

Nddsénkning Manuell och elektrisk

Hijul Fram 100 mm, bak 100mm

Vikt 34 kg 39 kg

Skyddsklass IP X4

Forvéntad livslangd 10 &r

Tryckkraft knappar pa 4N

handkontroll

Maxbelastning 180 kg 205 kg 270 kg

Medicinteknisk klass | produkt.

Apparaten &r avsedd

Lé&s bruksanvisningen

QB>

Produkten uppfyller kraven i det medicintekniska direktivet 93/42/EEG.

fér inomhusbruk

Typ B, enligt skyddsgrad mot elektrisk chock

Viktigt! Lés medféliande dokument.

SystemRoMedic' USER MANUAL
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Mattheskrivning Eva400 Alla métt &r i mm/inch
Tolerans +/- 5 mm/ 0.2”

410164 ——»]

2005/78.9*

& 220/8.7 —P

1790/70.5*

1330/562.4**

%7 450/17.7 —»|

¢— 500/19.7**

o

©

\ AN y
Q «—— 550/21.6 —— P
[Tl -« 880/346 —p|
— N
S |- 1310/51.5
©
e s [ 9

D éar riktning frammat

* kan vara 50 eller 100 mm lagre
beroende pa mastens placering
pa basen.

** kan vara 50 eller 100 mm hogre
beroende pa mastens placering
pa basen.

*** &r referensmatt 700 mm vid
max benbreddning

270/10.6

A I
585/23 - 880/34.6 J

<4—440/17.3—>|

e 700/27.5
-

<—— 685/26.9-980/38.6

@
@
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Mattheskrivning Eva450 Alla métt &r i mm/inch
Tolerans +/- 5 mm/ 0.2”

410/161 ——»|
o O,
&
[ee]
IN
Yo}
o
1S o
l— 220/8.7 o
S
(e}
~
X o
o
Q
o
[}
(e}
450/17.7 ——»]
£
>
: 5
3
1 £ I
‘ @
vy Y O A
© a—— 550/21.6 —P
Ry
O o
= g '« 880/346 ——— >
& & 1310/515
fo—"
@ B [ 9

D &r riktning frammat

* kan vara 50 eller 100 mm lagre
beroende pa mastens placering
pa basen.

** kan vara 50 eller 100 mm hogre
beroende pa mastens placering
pa basen.

*** 3r referensmétt 700 mm vid
max benbreddning

.

<+—»— 270/10.6

A
y

<—440/17.3—»
585/23 - 880/34.6

<

|«—— 700/27 .5

<—— 685/26.9-980/38.6

=

ﬁ
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Méttheskrivning Eva600 Alla métt &r i mm/inch
Tolerans +/- 5 mm/ 0.2”

510/20.1 ———— |

2005/78.9*

4 320/12.6 — P>

1790/70.5*

1330/52.4**

«—— 550/21.6 ——p»|

<— 500/19.7**

] |
0 ©
A vy S/ O

Y

ﬁ ¢—— 550/21.6 —»

0 o

- o ¢—— 980/385 —— P>
@ ———— 1410/555 »

D éar riktning frammat

* kan vara 50 eller 100 mm lagre
beroende pa mastens placering
pa basen.

** kan vara 50 eller 100 mm hogre
beroende pa mastens placering
pa basen.

*** &r referensmatt 700 mm vid
max benbreddning

»—0/0

440/17.3—>|

Q)
650/25.6 - 1050/41.3

«— 700/27.5"*

750/29.5-1150/45.3——>|
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Mattbeskrivning Eva450 Low legs Alla métt &r i mm/inch
Tolerans +/- 5 mm/ 0.2”

410/16.1 ———>|

2005/78.9*

€ 220/8.6

1790/70.5*

1330/52.4**

—— 470/18.5 —p>|

— 500/19.7**

!
Qo}— N
vy v Y G e I&& Y
o A le—— 550216 ——P A A
2 9 875/34.4 © d
T 3 -« 4 ——» 39
NS S ©
- le————— 1303513 — =

©
€]

D &r riktning frammat

* kan vara 50 eller 100 mm lagre
beroende pa mastens placering
pa basen.

** kan vara 50 eller 100 mm hogre
beroende pa mastens placering
pa basen.

*** 3r referensmétt 700 mm vid
max benbreddning

1

270/10.6

A
Y

p

&
550/21.6 - 960/37.7

<4—440/17.3—»|

—— 700/27.5"**

<——650/25.5-1060/41.7

@u I

:
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Méttbeskrivning Eva600 Low legs Alla métt &r i mm/inch
Tolerans +/- 5 mm/ 0.2”

510/20.1 ——— >
o
>
[e9)
N
[fe}
o
& o
[4—— 320/12.6 —P N
S
()
N~
&
N
Yo}
S
(]
el
— 570/22.4 ——p»|
i
[}
S
o
'e]
A
\ 4
y v v 7 /& & '
o «—— 550216 ——® A A
[roR © 2@
r o ———— 975/383 ——— P S g
= ® ©
- 1408/565.5 »
fo—
@ o ( 0 ) [©) 2
@_,' I = y l O D &r riktning frammat
0) <«—»0/0 * kan vara 50 eller 100 mm lagre
- beroende pa mastens placering

pa basen.

** kan vara 50 eller 100 mm hogre
beroende pa mastens placering
pa basen.

*** &r referensmatt 700 mm vid
max benbreddning

650/25.6 - 1050/41.3
750/29.5-1150/45.3

<€—440/17.3—»|
(©)
«—— 700/27.5"*
&/
- .

30 USER MANUAL SystemRoMedic



SystemRoMedic° USER MANUAL

31



SystemRoMedic"

Simple solutions for great results

SystemRoMedic™ is the name of Direct Healthcare Group’s unique easy transfer concept, the market’s widest and most
comprehensive range of clever, easy-to-use and safe transfer and lifting aids designed to make life easier, both for the
user and for the caregiver. SystemRoMedic™ is a complete solution that provides for the majority of patient transfer or
manual handling requirements. From the simplest to the most complex scenarios, from the lightest to the heaviest. The
concept encompasses assistive devices for four different categories of transfers:

o Transfer, assistive devices for manual transfers of users between two locations.

o Positioning, assistive devices for manual repositioning of users within the same location.
. Support, assistive devices for mobility support e.g., during sit-to-stand or gait training.
. Lifting, assistive devices for manual and mechanical lifting of users.

Improved work environment, improved quality of care and cost savings

The philosophy behind SystemRoMedic™ is focused on the prevention and reduction of occupational injuries while
allowing users to experience a greater sense of independence and dignity. Through a unique combination of training and
a complete range of efficient transfer aids, SystemRoMedic™ offers improvement of both work environment and quality
of care and, at the same time, achieves significant cost savings.

Always make sure that you have the correct version of the manual
The most recent version of all manuals are available for downloading at/from our website;
www.directhealthcaregroup.com

For questions about the product and its use
Please contact your local Direct Healthcare Group and SystemRoMedic™ representative. A complete list of all our
partners with their contact details can be found on our website; www.directhealthcaregroup.com.

Direct Healthcare
Group
Advancing Movement & Health

Direct Healthcare Group Sverige AB
Torshamnsgatan 35,
SE-164 40 Kista, Sweden

Tel: +46 (0)8-557 62 200

Direct Healthcare Group is quality and environmentcertified in |nfo@dlrecthea\thcaregroup.com
accordance with ISO 9001, ISO 13485 and 1SO 14001. www.directhealthcaregroup.com





